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Maximale Hubhdhe: 20,70 m

Max. Reichweite: 17,20 m

Motor: JCB ECOMAX 93 KW - 126 PS
Hydrostatisches Getrigbe mit elektronischer Steuerung
Automatischer Niveauausgleich




Drehbarer Teleskopstapler RTH 5.21
MASCHINENBEZEICHNUNG | Maximale Hubkraft 4.999 kg (Schwerpunkt 500 mm)
Maximale Hubhhe 20,70 m
Modell J(B ECOMAX 444-T4i tier 4 interim
Nennleistung 93 KW - 126 PS bei 2.200 U/min
Max. Drehmoment 532 Nm bei 1.400 U/min
MOTOR Hubraum 441
Lylinderzahl 4 in Reihe
Kraftstoffsystem Turbodiesel mit direkter Einspritzung
Kihlanlage Wasser-Lodeluftkihler
Typ Hydrostatisch mit geschlossenem Kreislauf
Modell Bosch - Rexroth
ANTRIEB Max. Druck 500 bar
Fordervolumina Verstellpumpe (max. Férdervolumen 65 cm?/U) mit elektronischer Steuerung Verstellmotor (max.
Fordervolumen 85 cm/U)
Schaltgetriebe Dropbox-Getriebe mit 2 Giingen (4,53-1,43) Vor- und riickwiirts
Gesamtiibersetzungsverhilinis 17,5 auf jeder Achse
Hinterachse Lenkende Pendelachse mit hydraulischer Sperre
Vorderachse Lenkende Pendelachse mit automatischem Niveauausgleich +/- 10°
AL HD DL Betriehshremse Mehrscheiben-Olbadbremse mit hydraulischer Betiifigung auf jeder Achse
Feststellbremse Hydraulisch mit negativer Wirkung
Reifengrfe 18x19,5
Max. Fahrgeschwindigkeit 40 km/h
Max. Zugkraft am Haken 80 Kn
LEISTUNGEN Steigfhigkeit 44%
Lenkradius (an den Gabeln) 6,31 m
Gesamtgewicht im leeren Zustand 15.500 kg
Vorn im leeren Zustand (Arm eingefahren und 7.000 kg
GEWICHTE gesenki)
Hinten im leeren Zustand (Arm eingefahren und 8.500 kg
gesenki)
Dieselkraftstoff 1651
TANK- UND Hydraulisches Ol 1801
ANLAGENINHALT Motordl 161
Kihiflissigkeit 201
Max. Befriebsdruck 350 bar
Anlagentyp Load Sensing
HYDRAULIKANLAGE FUR Betriehspumpe Bosch Rexroth - Verstellpumpe (max. Fordervolumen 40 cm?/U) - max. Férderleistung 90 |,/min
BEWEGUNGEN Stevergerdit fir Arm- und Oberwagenbewegungen | Sauer Danfoss - Elekiroproportionale Stevergerite SIL2
Steuergerdt fir Stabilisatoren Bosch Rexroth - Elektrohydraulische Aktuatoren
Bewegungssteuerung 2 Joysticks Sauer Danfoss mit DuakAchse mif Totmanneinrichtung - Steuerung mit CAN Bus Technologie
Max. Linge (Arm eingefahren und gesenkt) 6.605 mm (an der vertikalen Abstitzfliche der Gabeln)
Max. Breite 2.492 mm (auf Ridern)
ABMESSUNGEN Altezza massima (braccio retratto e abbassato) 3.039 mm (ouf Rdern)
Radstand 3.000 mm
Bodenfreiheit Max. Lenkradius 315 mm
EN 13849: Sicherheitsnorm aller Steuerungen der Maschine
EN 13000: Standardnorm fir Hydraulikkrane
NORMENKONFORMITAT EN 280: Standardnorm fir Arbeitshiihnen

EN 15000: Standardnorm fir dynamische Standsicherheit von Teleskopstaplern

FOPS/ROPS
97,/68 /EG: Abgasnorm
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360 ° abgestiitzt mit Palettengabeln
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Frontal auf Reifen mit Palettengabeln
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Seitlich auf Reifen mit Palettengabeln
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360 ° abgestitzt mit Seilwinde W 3,5
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360 ° abgestiitzt mit Kranausleger und Seilwinde

T
B o e —
20 -

w -

w - |
7l
L

%

"o

Ll !
2

ul /
| ¢
]

.l

-

¥ kb

'y

s | 5|8
4 g~
3

z

1k

MmO e

W 2000

WOl 1N WD BT & 5 40321 0m

Rl

.i..-

WOl IS 1N WD BT & 5 40321 0m

-
- -

R N B IO - A I -]

JW 800

EERIIOTR W T M OE WA NN e AT EELIZENOm

BRI R A
O B

e

L it

|

EZZII0R W T M OB WRRE MW S AT EE 4 IENOm



360 ° abgestutzt mit verstellbarer Arbeitsbihne REP 2/5

360 ° abgestitzt mit Teleskoparbeitsbihne TP starr
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360 ° abgestitzt mit 3 D Teleskoparbeitsbihne
P O-U negativ Aus

360 ° abgestitzt mit 3 D Teleskoparbeitsbithne
TP O-U positiv Ausrichtung
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